


1 Пояснительная записка 

Программа внеурочной деятельности по информатике «Робототехника: 

конструирование и программирование » реализуется в Точке Роста в МОБУ 

ООШ с. Верхнетавлыкаево и имеет технологическую направленность. 

Программа разработана в соответствии со следующими нормативно- правовыми 

актами: 

- Приказом Министерства образования и науки РФ от 09.11.2018 г. № 196 «Об 

утверждении порядка организации и осуществления образовательной деятельности по 

дополнительным общеобразовательным программам», 

- СанПиН 2.4.4.3172-14 «Санитарно-эпидемиологические требования к устройству, 

содержанию и организации режима работы образовательных организаций дополнительного 

образования детей», 

Направленность программы - технологическая. 

Новизна программы заключается в следующем: 

Во-первых, учащиеся получают знания, используя схемотехнику и технологии 

современного мирового уровня. В связи с этим, в программу введены элементы технического 

перевода, необходимого для чтения зарубежных радиосхем. 

Во-вторых, подростки обучаются взаимодействию электронных устройств с 

электромеханическими устройствами, что создает новое поле для творческой деятельности 

учащихся. 

Актуальность программы обусловлена тем, что отечественные наука и техника 

нуждаются в специалистах, которые смогут поднять техническое оснащение различных 

видов производства на уровень, соответствующий современным мировым стандартам, и 

сократить отставание от передовых стран в технической области, в том числе и в 

роботостроении. Кроме того, актуальность данной программы возрастает в условиях 

интенсивного развития Дальневосточного региона в области промышленности, потребности 

региона в технических кадрах. 

Исследования ученых доказали, что только в детстве могут быть заложены основы 

творческой личности, сформирован особый склад ума – конструкторский. Эффективным 

путем развития устойчивого интереса детей и подростков к науке и технике являются занятия 

по программе «Робототехника». 

Отличительные особенности данной дополнительной программы является 

включение в образовательный процесс многих предметных областей. При построении 

модели робота вырабатывается умение решать проблемы из разных областей знаний: теория 

механики, радиоэлектроника, телемеханика, математика, анатомия, медицина, практическая 

астрономия, психология. На занятиях у учащихся вырабатываются такие практические 

навыки: умение пользоваться разнообразными инструментами и приборами, умение 

работать с технической литературой, составлять техническую документацию на изделие. 

В процессе обучения учащиеся создают действующие экспонаты с искусственным 

интеллектом. В программе представлена новая методика технического творчества, 

совмещающая новые образовательные технологии с развитием научно-технических идей и 

позволяющая организовать высокомотивируемую учебную деятельность в самом 

современном направлении развития радиоэлектроники – конструирование роботов. 

Педагогическая целесообразность программы даёт возможность прикоснуться к 

неизведанному миру роботов для современного ребенка является очень мощным стимулом к 

познанию нового, преодолению инстинкта потребителя и формированию стремления к 

самостоятельному созиданию. При внешней привлекательности поведения, роботы могут 

быть содержательно наполнены интересными и непростыми задачами, которые неизбежно 

встанут перед юными инженерами. Их решение сможет привести к развитию уверенности в 

своих силах и к расширению горизонтов познания. 

Игры в роботы, в которых заблаговременно узнаются основные принципы 

расчетов простейших механических систем и алгоритмы их автоматического 

функционирования под управлением программируемых контроллеров,



послужат хорошей почвой для последующего освоения сложного теоретичес-

кого материала на уроках в школе. 

Новые принципы решения актуальных задач человечества с помощью роботов, 

усвоенные в школьном возрасте (пусть и в игровой форме), ко времени окончания вуза и 

начала работы по специальности отзовутся в принципиально новом подходе к реальным 

задачам. Занимаясь с учащимися робототехникой, мы подготовим специалистов нового 

склада, способных к совершению инновационного прорыва в современной науке и технике. 

уникальную возможность освоить основы робототехники, создавая действующие 

модели роботов. 

Адресат программы – 12-13 лет. 

Возрастные особенности. 

Возраст учащихся, на который рассчитана данная программа – 13 лет. 

В данном возрасте обучающиеся проявляют интерес к творчеству, у них развито 

воображение, выражено стремление к самостоятельности. Они нацелены на достижение 

положительных результатов, это качество очень важно для формирования творческого 

потенциала личности. 

В этом возрасте сформирована личность, для которой характерны новые отношения с 

взрослыми и сверстниками, включение в целую систему коллективов, включение в новый 

вид деятельности. 

Количество детей в группе - 15 человек; 

Наполняемость учебных групп: 15 человек. 

Сроки реализации программы: 1 год обучения. 

Формы и режим работы. 
Форма обучения - очная. 

Форма проведения занятий: аудиторная. 

Форма организации деятельности: фронтальная, групповая, индивидуальная. 

Виды и формы занятий: 

- по особенностям коммуникативного взаимодействия педагога и обучающихся: 

лекция, занятие-игра, мастерская, конкурс, практикум и т.д.; 

- по дидактической цели: вводное занятие, практическое занятие, занятие по 

систематизации и обобщению знаний, по контролю знаний, комбинированные формы 

занятий. 

Режим занятий, периодичность и продолжительность занятий. Каждое занятие состоит 

из теоретической и практической части. 

1.2. Цель и задачи программы 

Цель программы: формирование творческой личности, владеющей техническими 

знаниями, умениями и навыками в области роботостроения. 

Задачи программы: 

1. Личностные: 

- развивать личностную мотивацию к техническому творчеству, изобретательности; 

- формировать общественную активность личности, гражданскую позицию; 

- формировать стремление к получению качественного законченного результата, 

личностную оценку занятий техническим творчеством; 

- формировать навыки здорового образа жизни; 

2.Метапредметные: 

- развивать потребность в саморегулировании учебной деятельности в саморазвитии, 

самостоятельности; 

- формировать культуру общения и поведения в социуме; 

- формировать навыки проектного мышления, работы в команде; 

- развивать познавательный интерес к занятиям робототехникой; 

3.Образовательные (предметные): 

- развивать познавательную деятельность; 

- развивать инженерное мышление, навыки конструирования, программирования;



- реализовывать межпредметные связи с физикой, информатикой и математикой; 

- способствовать приобретению обучающимися знаний, умений, навыков и 

компетенций по робототехнике. 
 

1.3 Планируемые результаты 

Программа обеспечивает достижение обучающимися личностных, метапредметных 

и предметных результатов. 

Личностные результаты обучения по программе: 

- мотивация к техническому творчеству, изобретательству и созданию собственных 

роботизированных систем; 

- развитие самостоятельности; 

- приобретение творческих навыков и умений, осознание их важности в настоящем 

времени и будущей жизни; 

- личная ответственность за свои поступки на основе представлений о нравственных 

нормах; 

- формирование установки на безопасный и здоровый образ жизни. 

Метапредметные результатами обучения: 

Регулятивные УУД: 

- самостоятельно формулировать цели занятия после предварительного обсуждения; 

- уметь совместно с педагогом выявлять и формулировать творческую проблему; 

- с помощью педагога анализировать задание, отделять известное от неизвестного; 

- планировать свои действия в соответствии с поставленной задачей; 

- осуществление пошагового и итогового контроля по результату, необходимые 

конструктивные доработки; 

- выполнение задания по составленному под контролем педагога плану; 

- уметь в диалоге с педагогом определять степень успешности выполнения своей 

работы. 

Познавательные УУД: 

- уметь искать и отбирать необходимые для решения творческой задачи источники 

информации в энциклопедиях, журналах, справочниках, Интернете; 

- уметь добывать новые знания в процессе наблюдений, обсуждений, рассуждений, 

выполнения поисковых заданий; 

- уметь перерабатывать полученную информацию: сравнивать и классифицировать 

факты и явления; 

- делать выводы на основе полученных знаний; 

- преобразовывать информацию: представлять информацию в виде текста, таблицы. 

Коммуникативные УУД: 

- умение работать в коллективе, умение вести диалог, умение договариваться; 

- высказывать свою точку зрения и пытаться её обосновать, приводя аргументы; 

- слушать других, пытаться понимать другую точку зрения, быть готовым изменить 

свою точку зрения; 

- уметь сотрудничать, выполняя разные роли в группе, оказывать взаимопомощь в 

совместном решении проблемы. 

Предметные результаты обучения - формирование знаний и умений. 

Обучающиеся, освоившие программу будут знать основы техники безопасности при 

работе с радиоэлектронными приборами и инструментами, принципы работы простейших 

механизмов, элементарные основы робототехники, основы механических передач. Будут 

уметь самостоятельно изготавливать простые роботизированные устройства.



Содержание программы 
 

Раздел 1. Вводное занятие. 

Показ презентации «Образовательная робототехника с конструктором RED 

CODE». Планирование работы на учебный год. Беседа о технике безопасной работы и 

поведении в кабинете и учреждении. Вводный и первичный инструктаж на рабочем 

месте для обучающихся. 
 

Раздел 2. Изучение состава конструктора Red Code 

Тема 2.1. Конструктор RED CODE и его программное обеспечение. 

Знакомство с перечнем деталей, декоративных и соединительных элементов и систем 

передвижения. Ознакомление с примерными образцами изделий конструктора RED 

CODE. Просмотр вступительного видеоролика. Беседа: «История робототехники и её 

виды». Актуальность применения роботов. Конкурсы, состязания по робототехнике. 

Правила работы с набором-конструктором RED CODE и программным обеспечением. 

Основные составляющие среды конструктора. Сортировка и хранение деталей 

конструктора в контейнерах набора. Тестовое практическое творческое задание. Формы и 

виды контроля: Входной контроль знаний на начало учебного года. Тестирование. Оценка 

качества теста и изделий. 

Тема 2.2. Основные компоненты конструктора RED CODE. 

Изучение набора, основных функций деталей и программного обеспечения 

конструктора RED CODE. Планирование работы с конструктором. Электронные 

компоненты конструктора. Начало работы. 

Тема 2.3. Сборка робота на свободную тему. Демонстрация. 

Сборка модулей (средний и большой мотор, датчики расстояния, цвета и силы). 

Изучение причинно-следственных связей. Сборка собственного робота без 

инструкции. Учим роботов двигаться.     Демонстрация выполненной работы. 

Взаимооценка, самооценка. 
 

Раздел 3. Изучение моторов и датчиков. 

Тема 3.1. Изучение и сборка конструкций с моторами. 

Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид моторов. Конструирование экспресс-

бота. Понятие сервомотор. Устройство сервомотора. Порты для подключения сервомоторов. 

Положительное и отрицательное движение мотора. Определение направления движения 

моторов. Блоки «Большой мотор» и «Средний мотор». Выбор порта, выбор режима работы 

(выключить, включить, включить на количество секунд, включить на количество градусов, 

включить на количество оборотов), мощность двигателя. Выбор режима остановки мотора. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 3.2. Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния. 

Объяснение целей и задач занятия. Понятие «датчик расстояния» и их виды. 

Устройство датчика расстояния и принцип работы. Выбор порта режима работы. Сборка 

простых конструкций с датчиками расстояний. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 
Тема 3.3. Изучение и сборка конструкций с датчиком касания, цвета. 
Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид. Режим измерения. Режим 

сравнения. Режим ожидания. Изменение в блоке ожидания. Работа блока переключения 

с проверкой состояния датчика касания. Сборка простых конструкций с датчиком 

касания. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. Объяснение целей и задач 

занятия. Датчик цвета предмета. Внешний вид датчика и его принцип работы. 

Междисциплинарные понятия: причинно- следственная связь. Изучение режимов 

работы датчика цвета. Сборка простых конструкций с датчиками цвета. Презентация



работы. Взаимооценка, самооценка. 
 

Раздел 4. Конструирование робота. 

Тема 4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по 

инструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Изучение механизмов. Первые шаги. 

Зубчатые колеса. Промежуточное зубчатое колесо. Коронные зубчатые колеса. 

Понижающая зубчатая передача. Повышающая зубчатая передача. Шкивы и ремни. 

Перекрестная ременная передача. Снижение, увеличение скорости. Червячная зубчатая 

передача, кулачок, рычаг. Сборка простых конструкций по инструкции. Презентация 

работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 4.2. Конструирование простого робота по инструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Сборка робота по 

инструкции. Разбор готовой программы для робота. Запуск робота насоревновательном 

поле. Доработка. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по 

инструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение с учащимися 

результатов работы. Актуализация полученных знаний раздела 3. Сборка различных 

механизмов с участием двигателей и датчиков по 

инструкции. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 4.4. Конструирование робота-тележки. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение с учащимися 

результатов работы. Сборка простого робота-тележки. Улучшение конструкции 

робота. Обсуждение возможных функций, выполняемых роботом-тележкой. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 
 

Раздел 5. Создание простых программ через меню контроллера. 

Тема 5.1 Понятие «программа», «алгоритм». Написание 

простейших программ для робота по инструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Алгоритм движения робота по



 

кругу, вперед-назад, «восьмеркой» и пр. Написание программы по образцу для движения 

по кругу через меню контроллера. Запуск и отладка программы. Написание других простых 

программ на выбор учащихся и их самостоятельная отладка. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 
Тема 5.2 Написание программ для движения робота через меню контроллера. 
Объяснение целей и задач занятия. Характеристики микрокомпьютера RED CODE. 
Установка 

аккумуляторов в блок микрокомпьютера. Технология подключения к микрокомпьютеру 

(включение и выключение, загрузка и выгрузка программ, порты USB, входа и выхода). 

Интерфейс и описание RED CODE (пиктограммы, функции, индикаторы). Главное 

меню микрокомпьютера (мои файлы, программы, испытай меня, вид, настройки). Создание 

пробных программ для робота через меню контроллера. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 
 

Раздел 6. Знакомство со средой программирования RED CODE. 

Тема 6.1. Понятие «среда программирования», «логические блоки». 

Понятие «среда программирования», «логические блоки».Показнаписания 

простейшей программы для робота. Интерфейс программы RED CODEи работа с 

ним. Написание программы для воспроизведения звуков и 

изображения по образцу. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 6.2. Интерфейс среды программирования RED CODE и работа с 

ней. 

Общее знакомство с интерфейсом ПО. Самоучитель. Панель 

инструментов. Палитра команд. Рабочее поле. Окно подсказок. Окно микрокомпьютера 

RED CODE. Панель конфигурации. 

Тема 6.3. Написание программ для движения робота по образцу. 

Запуск и отладка программ. 

Объяснение целей и задач занятия. Понятие «синхронность движений», 

«часть и целое». Сборка модели Робота-танцора. Экспериментирование с настройками 

времени, чтобы синхронизировать движение ног с миганием индикатора на Хабе. Добавление 

движений для рук Робота-танцора. Добавление звукового ритма. Программирование на 

движение срегулярными интервалами. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 
 

Раздел 7. Изучение подъемных механизмов и перемещений объектов. 

Тема 7.1. Подъемные механизмы. 

Объяснение целей и задач занятия. Подъемные механизмы в жизни. Обсуждение с 

учащимися результатов испытаний. Конструирование подъемного механизма. Запуск 

программы, чтобы понять, как работают подъемные механизмы. Захват предметов одинакового 

веса, но разного размера (Испытание № 1). Подъем предметов одинакового размера, но разного 

веса (Испытание № 2). Внесение результатов испытаний в таблицу. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Тема 7.2. Конструирование собственного робота для перемещения объектов и 

написание программы. 

Объяснение целей и задач занятия. Сборка и программирование модели 

«Вилочный погрузчик». Разработка простейшей программы для модели. Изменение 

программы работы готовой модели. Сборка модели с использованием инструкции по сборке, 

набор на компьютере программы,подключение модели к компьютеру и запуск программы. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 8. Учебные соревнования. 

Тема 8.1. Учебное соревнование: Игры с предметами. 

Объяснение целей и задач занятия. Обсуждение, как можно использовать датчик 

расстояния для измерения дистанции. Обсуждение соревнований роботов и возможностей 
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научить их отыскивать и перемещать предметы. Знакомство с положением о соревнованиях. 

Сборка Тренировочной приводной платформы, манипулятора, флажка и куба. Испытание двух 

подпрограмм для остановки Приводной платформы перед флажком, чтобы решить, какая из 

них эффективнее. Добавление нескольких программных блоков, чтобы опустить манипулятор 

Приводной платформы ниже, захватить куб и поставить его на расстоянии по меньшей мере 30 

см от флажка. Эстафетная гонка. Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 9. Творческие проекты. 

Тема 9. Школьный помощник. 

Объяснение целей и задач занятия. Распределение на группы (смена состава групп). 

Работа над творческим проектом: Сборка робота на тему 

«Школьный помощник». Создание программы. Создание презентации. Тестирование 

готового продукта. Доработка. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. Рефлексия. 

10. Заключительное занятие. Подводим итоги. 

Конструирование робототехнических проектов. Построение пояснительных моделей и 

проектных решений. Разработка собственной модели с учётом особенностей формы и 

назначения проекта. Оценка результатов изготовленных моделей. Документирование и 

демонстрация работоспособности моделей. Использование панели инструментов при 

программировании. Исследование в виде табличных или графических результатов и выбор 

настроек. Формы и виды контроля: Защита итогового творческого проекта. 
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Учебно-тематическое планирование 
 

№ 
 
 

1. 
 
 

2. 

2.1. 

2.2. 

2.3. 

3. 

3.1. 

3.2. 

3.3. 

4. 

4.1. 

 

4.2. 

 

Название раздела ДООП, темы занятия 
 

Вводное занятие «Образовательная робототехника с конструктором 
RED CODE». 
 

Изучение состава конструктора RED CODE. Конструктор RED 

CODE и его программное обеспечение 

Основные компоненты конструктора RED CODE. 

Сборка робота на свободную тему. Демонстрация. 

Изучение моторов и датчиков. 

Изучение и сборка конструкций с моторами. 

Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния. 

Изучение и сборка конструкций с датчиком касания, цвета. 

Конструирование робота. 

Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по 
инструкции. 
 

Конструирование простого робота по инструкции. 

Количество 
часов 

 

1 
 
 

4 

1 

1 

2 

4 

2 

1 

1 

7 

1 

 

2 

 

4.3. 
 
 

4.4. 

5. 

5.1. 

 

5.2. 
 
 

6. 

6.1. 

6.2. 

 

6.3. 
 
 

7. 
 
 

7.1. 

7.2. 

 

8. 

8.1. 

9. 

9.1 

10. 

Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по 

инструкции. 
 
 

Конструирование робота-тележки. 

Создание простых программ через меню контроллера. 

Понятие «программа», «алгоритм». Написание простейших 
программ для робота по инструкции. 
 

Написание программ для движения робота через менюконтроллера. 
 
 

Знакомство со средой программирования RED CODE. 

Понятие «среда программирования», «логические блоки». 

Интерфейс среды программирования RED CODE и работа 

с ней. 

 

Написание программ для движения робота по образцу. Запуск и 
отладка программ. 
 

Изучение подъемных механизмов и перемещений 

объектов. 

Подъемные механизмы. 

Конструирование собственного робота для перемещения объектов и 

написание программы. 

Учебные соревнования. 

Учебное соревнование: Игры с предметами. 

Творческие проекты. 

Школьный помощник. 

Заключительное занятие. Подведение итогов. 

 

2 
 
 

2 

3 

1 

 

2 
 
 

6 

2 

2 

 

2 
 
 

5 
 
 

2 

3 

 

1 

1 

2 

2 

1 

Итого: 34 
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4. Образовательная программа «Введение в конструирование роботов» и графический 

язык программирования роботов [Электронный ресурс] http://learning.9151394.ru/course/ 
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2. https://education.lego.com/ru-ru 

3. http://robototechnika.ucoz.ru 

4. http://www.nxtprograms.com/projects1.html 

5. http://www.prorobot.ru/lego.php 

6. https://education.lego.com/ru-ru/lessons?pagesize=24 

7. https://robot-help.ru/lessons/lesson-1.html 

8. http://www.prorobot.ru 
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